
Лекция - 32 

Методы интегрирования. 

1. Метод замены переменной (подстановка) – это путем введения новой переменной 

интегрирования, удается свести заданный интеграл к интегралу с новой переменной, который можно 

вычислить,  используя непосредственное интегрирование. 

Вывод формул (наизусть!!!) 
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